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A dental handpiece, encompassing a gripping 
sleeve and a head sleeve which is bent relative 
to the longitudinal axis of the gripping sleeve, as 
well as a drive shaft which is supported within the 
handpiece and which drives a treating implement 
arranged in a head at the free end of the head 
sleeve. The drive shaft is transversely divided in 
the region of the bending location, wherein the 
two drive shaft parts are in interengagement 
through the intermediary of a follower or 
engaging device, and wherein a planetary ball 
gear drive Is interposed in the driven drive shaft 
part. While retaining the planetary ball gear drive 
which acts as safeguard against overloads, it is 
possible, without an exchange of the complete 
handpiece, to effect in a rapid and simple manner 
a transition to working with a certain head which 
is selected from a large number of heads. 
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ZBhnBRtltehes HandaMck 

Gt^Ohw (1) und elne ar QrlflhOteenianflMchM (2) abge- 
Se KoifhOIW (3) soWle elne Im HandstOckfletaoerte. «ln 

ffifd^e Im Beielch der Knldtatslto (t] quergetellt let, wobel 
S SSt TOTbwenertelto (7. 8) durch elne Mltnehmere la- 
ddrtung (8) mitelnander bi Ehgrtff stehen und IndBsange- 

JSenflSsctaltettatepllesohneAiHrtauMhd^ 
JMH8^ctom8rflcheeln.lnra60herundelnfacAerW^ 
w erfSnAibelWi mitelnem beetfmnrten. aw einer Meh^ 

Kunelplanetenselrtebo (W) *»» "8«trtebenen THeb- 
JSlentolhrnim Berelchdesfielen <»"^«'P«'"5fP> 
l^MliMlM lit die mittete ehier SdinellkuppUinB {"J ">•» 
der6rifihOlM(1)veibundeni8t 
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Patentanspruch: 

1. Zahnflrztlkhes HandstQck, umfassend etne 
GrifFhQlse (1) und elne ztir GriffhQlsenlftngsachse (2) 
abgeknkkte KopfbOke (3) sowie eine im HandstQck 5 
gelagerte* e!n an freien Bode der KopfhQlse (3) in 
einem Kopf (38) vorigesehenes BebandlungsweHc- 
zeug (41 antreibende TriebweQe {5% die im Bereich 
der Knfekstelle (6) qucrgeteflt ist, wobei die beiden 
TricbweUcntcflc (7, 8) durch cine Mitnchraerdnrich- 10 
tung (9) inJtetnander in Engriff stehen und in das 
angctriebene lYiebwelleoteil (7) ein Kugelplanetoi- 
getriebe (10) zmschengeschaliet bt dadurcb 
gekennzelchnet, daB das iCutgelplaneteoge- 
triebe(10)desarigetriebenenTKebweUenteil5(7)ini 15 
fierelch des Creien Endes der Kopfhillse (3) vorgesfr- 
beo ist. die mittels einer Scfanellkupplung (1 1) nut der 
GriffbOlse (1) verbunden isL 

Z Haiidfft(k:k nacfa Ansprucfa 1, dadurdi gekenn* 
zeidinet daB die SchneDloippIung (tl) Eingrif^mit- 20 
tel (16) der KopfhQlse (3) und Gegeneingriffsmittel 
(17) der GriffhOlse (1) aufweist und daB das Kugel- 
planetengetriebe (10) in einem verdickten KopfliQl- 
senteil (12) angeordnet ist, der eine eine Durchtritts- 
flffnung (13) fOr den angetriebenen Triebwellenteil 25 
f7) aufweisende griifhOlsenseftige Abschhifiplatte 

(14) beritzt, von der aus sidi ein in die GriffhOlse (1) 
axbl einfOhrbarer dOnnerer, den angetriebenen 
TriebweDenteU (7) aufnehmender Kopfhfllscntcfl 

(15) erstredct der an seiner AnBenseite mit dem zur ao 
SchnelJkupplung (11) gehdremlen Eingriffsn^ttel 

(16) versehen ist, das mlt don ebenfalls zur Schnell- 
kupphing gehdrenden Gegeneingriffsmittel (17) der 
GriffhOlse (1) In Eingriff biingbar ist 

3u HandstQck nach An^nicb 2, dadurcb gekenn- 35 
zeu:hnet, dafi das ESngriffsmittel (16) dnicb eine Oder 
mehrere an der AuBenseite des dOnneren KopfihQI- 
sentdls (15) vorgesdiene Vertiefongen und das Oe- 
genemgrifbndttel (17) durdi eine Klemmlaigel ge- 
bildet sind, wobei auf der GriffhOlse (1) eine die 40 
iOemmkugd in und aufier Eingriff mit der Vertie- 
fung briqgende DrehhOlse (18) angeprdnet ist 

4. HandstQck nach Anspnich 3, dadurcb gekenn- 
zeidinet. daS die das Gegeneingriffsmtttel (1^ bil- 
dende iCeminkugel in emer Ausnehmung (19) der 45 
GriffhOlse (1) angeordnet ist 

5. HandstOdc nach Anspruch 3 oder 4, dadurdi 
gekennzelchnet daB in die Innenwandung der Drdi- 
hOise (18) eine im Quer^chnitt kreisabscfanittfOnnige, 
lui der Klezmnkugel anliegende Einbuditung (20) so 
eingearbeitet ist deren zu mindHytfP» dnem 
ihrer Endenhin abnimmt 

61 HandstQck nacfa einem der AnsprOche 3 bis 5, 
dadurdi gekennzelchnet daB der DrehhOlse (18) ein 
letztere in einer der HngriffssteOung der Klemmka- 55 
gd entspredienden Drehstelhing zu halten bcistreb- 
tes RQckstellglied (21) zugeordnet ist 

7. HandstQck nach Anspnich 6, dadurch gekenn- 
zddmet daB das RQdcsteUglied (21) durdi eine die 
GriffhOlse (1) nmgebende Schraubenfeder geblldet so 
ist deren eines Ende an der GriffhOlse (1) und deren 
anderes Ende an der DrehhOke (18) festgd^ ist 

8. HandstOdc nach etnem der AnsprQche-3 bis 7, 
dadurch gekennzetdmet dafi die DrehhOlse (18) zur 
axialen Lage&diening an ihrer Innenwandung einen as 
nacfa mnen in eine &u^re Umfangsnut (22) der Griff- 
hOlse (1) ragenden FOhnmgsstift (23) aufweist 

9. HuidstOck nadi einem der AnsprOche 2 Us 8; 
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dadurch gekcnnzekhnet dafl GrifftQlse (1) und 
Kopfh01sc.(3) zur gegeosdtigen drehsk:hcren Ver- 
bindung hi dner den gegensdtigen Eingriff von Ein- 
griffsmittel (16) und Gegendngriffsraittd (17) skher- 
stdlendcn DrehstcDung im Bereich ihrer dnander 
zugckehrten Sdmcnden mil bezogen auf die je- 
wefligc Httlsenachse - auBermhtig angeottineten 
Rastmittehi (24) und Gegenrastmittda (25) vereehen 
sind. 

10. HandstQck nach Anspruch 9. dadurdi gekeon- 
zdchnet daB die Rastmittel (24) als axial vorsprin- 
gende Nasen und die Oc^enrastmittd (25) ab axial 
rOckspringende Nisdien ausgebildet sind 

1 1. HandstQck nach euiem der AnsprOdie 1 bis 10, 
dadurch gekennzdchnet daB das dem Kugelplane- 
tengetriebe (iO\ zogewandte Ende des einen WeOen- 
abschnittes (26) des angetriebenen TriebweOentdls 
(7) nach Art eines offenen Kfifigs in Ponn dner 
Rundgabd ausgebildet ist und mh den KfliigstObco 
(27) zwischen die Kugein (28) des Kugdplanetenge- 
triebes (10) dngreift, wobei die Kugdn (2^ unter 
ReibschhiB zwischen dem Umfang des Endes des 
anderen Wellenabschnittes (29) des angetriebenen 
lYiebweDenteils (7) und ebier undrehbaren Rhig- 
bahn (30) gelageri sind. 

12 HandstQck nadi Anspnich 1 Irdadurcfa gekenn- 
zelchnet daB einer der beiden Wellenabsdmitte (26^ 
29) eine auf die Kugdn (28) des Kugdplanetenge- 
triebes (10) dnwirkende Anstelleinriditung (31) auf- 
weist , 

13. HandstOdc nach Anspruch 12, dadurdi gekenn- 
zdchnet daB die Anstelleinrichtin^ (31) am griffhOl- 
senseitigen Wellenabschnitt (29) und (fie KA^tfibe 

(27) am grifihOlsenf emen Wellenabschnitt (2Q ange- 
ordnet dnd. 

14. HandstOdc nach Ansprudi 13, dadun± gekenn- 
zelchnet daB zur Bildung der Anstelldnrichtung (31) 
der Wellenabschnitt (29) quergeteOt ist und die ein- 
ander zugekehrten Enden der hierdnrch gebikleten 
WdlenabschnlttsteOe mitteb zusBmmenarbdtender 
Aitstellkurvenflachen (12) gegeneinander liegen. 

15. HandstQck nadi Ansprudi 14, gekennzdchnet 
durch erne den Anlagedmck der Enden der Wdlen- 
absdmittsteOe vermhidemde Ausgleicfasfeder (33). 

16. HandstQck nach Ansprudi 15, dadurch gekenn- 
zdchnet daB die Ausgleidisfeder 03) in dnem stun- 
sdtigen Saddodi (34) des einea Wdlenabsduntts- 
tcfles angeordnet ist 

17. HandstOdL nadi einon der AnsprOdie 14 bis 
16, dadtirch gekennzeidinet daB der an den Kugdn 

(28) anliegende Umfangsabschnttt des griffhfllsen- 
femen Wellenab»±nittsteiles des WellRiabsdmitts 
(291 emen unter Einwiikung der AnstcUcfairichtung 
(31) zum anstdlenden Zusammenaritidten mit den 
Kngdn (28) kommenden konusfdrmigen Riqgab- 
schnitt (42) aufweist 

ia HandstQck nach einem der AnsprOche 14 bis 
17» gekennzeidinet durch dne die beiden WeOedab- 
sdinitcstdle axid ausrichtende Zentrierehniditnne 
(MX ^ 

19. HandstQck nach Anspruch 18, dadurdi gdcenn* 
zdchnet daB die Zentriereinrichtung (35) aus dnem 
tdls m das die Ausgldchsfeder (33) aufnehmende 
Sackloch (34) des einen Wellenabschnittstdles tmd 
tdls m ein slimsdtiges Saddodi (36) des anderen 
WeDenabscfanittsteiies ragendcoi Zentrierstift be- 
stefat 
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umfassend cine OriffhOUe imd «"XiJ^hS. nad. Fig:! im Schnltt. teUweke In Aiulcbt von ict 

stock gdagert^ eln am ^"Z^ln^^S^- i xahn&che HandrtOck umfaBt dnc GriffhOlBe 

emem K«>P» vorgcaehene. Bchanjunp^ » ^ ^ST^TGrifihOlsenlflngsachse 2 unter einen. 

traibende TViebwcUc. die fan J" "^'^ 8trpf«»Winkd abgeknlcktc ICopfhOlse 3 aowle efae 

quergeteUt ta. wobei die fSSS^agerte. dn am frilw Ende der Kopf- 

dne Mitnehmerwnrichuing l^eJ^^'^^^.f^KuS^ hOlle 3 ta^ero Stopf 38 vorgesehenea Bahandlungs.. 

planetengetriebe '^"^f^JJ^^^L SfflS lmBS«teh der Kxilckatdle 6 quergetefll. wobd die 

Handstfldccwc^enmrt^^^ ^^5^ «^'StandenenTYiebweMe A 

etwa nadi Art der DB-re « " lo,. Milndunereinriditung 9 mitdnander ta Eingnff stehen 

ten bkbt lOsbar ^^^e^^^JP^ ^J^^Z^A^ and wSd in da« aMctrirbene TYiebweUenteU 7 ein 

gelpUnetengetriebe Wldet jra^enj^t^ SdSSSlJSiSriO zwlsdiengesdudtet Ul. mo 

HilS^'^tCt^^eTbe^^^ zo ^CSitunete-getJebe to «^^b«« 

benen ^"JiiS^ S^^SdSr SoSTxiyobe mittd» eine? Sd»nellkupplung II 

ScK32;2^^2S«"t|Sl£w rerjtkuppdbSuodentkuppen,ar«hderGriffl.«l.c1 

hfllse und Griflhfllse mittds emer <5e;rtnd««w4.^ 2S ^''gj^'^ ^mg U bestdit aua Eingrif£«nlttdn 

miteinander verbunden smd. die « to iSIffiS 3uid Gegendngriffanittdn 17 der 

zuMontagezweckeivimWerklOsbaTBt«»d^^^ S«toflJ»l!S!luidpia«ei^ 

zahnaiztlichen Praxispereonal nicht gehan^bt vet- V^^jJa |2 angeordiiBt. der eine one 

denkamLDarOberhmusverbkm SlSSSSSl?^ 

Ki«dplanctengemeb« to » gS^^^^e gri£fhlllsei«dtige AbschluBplatte 

Usen von Kopftflbe und Gnf^se. to awa on aoi y ^ AbschluBplatte 14 am eretredct sich 

ches L68eii <He.«tablto|BnjF.fJ^J^ 2i todlTGriffWUse 1 axial dnfOhrbarer dOnnerer.den 

gdplanetengetneb« «^ ^^^^^^^ SiS,?eS««Webwenentdl 7 aufcehmend^ Kopf- 

Getricbetefle aufgdioben bxw. beim „ hoLntdl 15. der an seiner AuBensdte nut dein «ir 

der Verbindung vertadert "^?°'^f^^^r^ S^SpSji « geh6«»nden Eingriffsmittd 16 ver- 

gtn de. Gertebes h«rvoi|erjtf^^enwO^B^ «hen^ ^Hit dim ebenfdls^Sdindlkupplung 

kommt nun hllufigvor. ^JS^ TehSeSen Gegeneingriffcnittd 17 der Griffhfllse 1 in 

lunpbedingten GrOnden mit SSffWtaSwtet Werdurd, ist eine MSglidikeit ge- 

S^Tg^'AtcnanderenKopfaufw^e^^^ "i^SSSid'Mdm^dneodermdirerean. 
plettea HandslOck ausgetauscht werden. Hierdurdi er- J^^^^-^^JSn^en Kopfhlllsentdles 15 vor- 
ibt>k4dneaufw«id.gelJ«erhdtung 45 das Gigendngrifhniittd 17 

" DieErrnidung.wie Mim Anspi^^ I ^^^^ K d^c^iSgd gebUdet Auf der OriffhObe 1 

bt Wat die Aufgabe. eta ^fS^^S^tttS^ £"^6^' kSS?! ^ und auBer EIngriff ait der 

dngangs genannten Art zu «^«>. "^J^Z^! VeSns bringende Drehhfllse 18 angeordnet Di« 

iXhdtuDgd^akOberlartnA^w^^ SSSd SSSer A^ehmung 19 der Grifnj^ 
gdplanetengetncb« phne AustMS^dw tom^ttM so KJe^g ^ Kl«njnkugd bt in 

Handsttldcesni6glidi iHt.lnmdicrttndclnfach« dil tanem^ihmg d«^DrehhQbe 18 eine im Quer- 

auf ein Arbdten mh ^f^^es^t^^ aj^m« Mdir. J«„ ^J^'JJbSniitfarmige. an der Klemmkugd 

zahlvonKOpfenwi^wihltenlOjp^^^ SCeiS Sbuchtuag 20 einj:ari)dtet. deren Tiefe 

Die durch die Brfindung crnachtcn Vortdle smd im ^^^^^^^ Endoi hin mehr oder weni- 
we8entlk*endarin.r^«l»n.^Bnu^^ 55 ^J^^^^^^SX^iSbt^)^- 

Sdmdifaipgung em fe i?Ser der Engriff sstdlung der Kleimnlaigel eirt- 

Z,«„„nienfOgen von KopfhObe ^nflhfibe SiShraden DrdisteUung zu bahend bestwbte* ROck- 

bt. ondzwar wegen der gegen '^^J^J^^^^, SS W zugwrfnct^ VenifehenderD^ 

eingriffc i&ierenU«e de8 K««etelanetenge^ SSwn dKdcstellkr«ft des Rfldtstellgliedes 21 

freien Bndes dc«- " "SleS S^^^ScBriSUdaus der das Engriff 

dner PunktionsstOrungdes Kug«*taaetMgemeb». S^Snden Vertiefung M. so daB die Sdmdlkupplung 

Vorteilhafte Wdterbildui««. da Brfi^ f ^St^ ^rKopfhfllse 3 abgezogen werfen 

den Untenu«prO*e» angegeben und nadistdieDd er- JJ^^'g^iJ^^ des dttaneren KopfhObenteih 15 

. . A A..cfnhr.«H»fir.rmpn der Erfin- as dner andercn KopfhObe 3 in die GriffhObe 1 wiftl die 

I„derZeidmin«8mdAi^flhnii«8fo^ " gShObett in der genannten verdrehten I>rdistellung 

dung bdspidsweise dargestellt ^ten. I*idi dem EmfOhrtn wild die DrehhObe 18 

Fi^dn xahnandtehes HandstOdc in AnskAt von losgdassen. so daBdesfch unter der WirkongdesROdc- 
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stellgliedes 21 in eine die Kiemmkugd b EiDgriff mit der gtrichsf eder 33 Obt dabei Druck auf den die Zentrierenv- 
Verttefung bringende und arretieraide und damit die richtung 35 bfldenden Zetitrierttift aus und drflckl den- 
Schnellkupplung 11 in der Kupplungssteliung ha]tende selben gegen den in PI g: 2 tinken Wellenabscbnitmdl 
Drehfftellimg vtrdreht des griffhOlsenseitigen Wenenabschnittes 29l- 

Das ROckvtellglied 21 ist durcfa eine die Gri^Qlse 5 Das griffhOlsenferne, d k das in der Zekhnung llnke 
umgebende Schraubentorsionsfeder gebiidet deren ei* Bnde des griffhQtsenseitigen Wdlenabschnlttsteiles des 
nes Endc an der OrifffaObe 1 and deren anderes Ende an gnfOiQlsenscItigen Wellenabsdinittes 29 1st in dem ver- 
der DrehhOlse 18 festgelegt ist An ibrer Innenwandung dickten KopfhOlsentBil 12 mit HUfe eines KugeOageraST 
besitzt die Drehhfllsc 18 zur axialen Lagesichening ei- gelagert 

nen nach incen in eine fluBere Umfangsnut 22 der Griff- io Das Behandlungswerkzeug 4 ist in eine im Kopf 38 
bOlse 1 ragenden PUhruogsstift 23. Die Umfangsnut 22 der fCopfbOlse 3 gelagerte Triebhniae 39 eingesetzt, die 
braticht skb nur fiber einen solchen Ttal des Umfaoges fiber einen Zahntrieb 40 vom angetriebenen THdiwel^ 
zu erstreckeUt der dem erfordeiiidien Drehweg der IenteiI7inRotatk>nvcrsetztwinL 
DrehliQifie 18 entspricht Die Mitnehmerdnriditimg 9 besteht aus ineliiander 

Wle filch des weiteren aus der Zeichntmg ergtbt sind ia eingreifbaren» an den einander zugekehnen Enden des 
GriflhOlse 1 und Kopfhflbe 3 zor gegenseitigen drehsl- angetriebenen lYiebweDenieils 7 und des antreibeoden 
cheren Verbindung in emer den gegenseitigen ESngriff * THebwellenteiis 8 angeordneten TriebzahnrUem 41. 

von Eingriffsmittel 16 und Gegeneingriffsmlttel 17 si- , 

chersteDenden Drehstellung iro Berddi fhrer einander Hterza2DIattZei6hnungen 

zugekelulen Stimenden mit — bezogenauf diejeweili- 20 . 

ge HQIsenacfase ~ auBennittig aqgeordneten Rastmit- 

teln 24 und Gegenrastroltteln 25 versehen. Die Rastmit- 

tel 24 sind als anal vorspringende Nasen and die Ge- 

genrastmittel 25 als axial rOcksprfaigende Nischen aus- 

geUldet Es sind jeweib zwel Nasen and zwd Nischen as 

vorgesehen, die jewdls um 180^ vexsetzt aAgeordnet 

sind. 

Das dem lCDgelplanetengetriel>e 10 zugewandte Bnde 
des griffhOlsenfemen WeOenabsdmittes 26 des ange- 
triebenen Triebwdlenteiles 7 ist nadi Art eines offenen 30 
K&figs in Form einer Rnndgabel ausgebiMet wobei die 
axial verlaufenden KfifigstSbe 27 zwiscben die Kugebi 
28 des Kug^lanetengetriebes 10 eingrdfea Die Ku- 
gdn 28 sind dabei unter RelbschloB zwiscfacn dem Um* 
fang des Endes des griHhQlsenseitigen Wellenabsclmit- 35 . 
tes 29 des angetriebenen Triebwellenteiles 7 uikI einer 
undrehbaran kopfhOlsenfesten Ringbahn 30 gelagert 
Dabd die Ringbahn 30 durch die Innenwand ernes 
besonderen kopfhOteenfesten Ringes30fl gebildet 

Einer der beidenWdienabschnhte 26^ 29,ii&mHdi der 40 
griRhfllseoseitige Wellenabsdmitt 29, beritzt eine anf 
die ICugeln 28 des Kugelplanetengetriebes 10 elhwir- 
kende Anstelleinricfatung 31. Dabei sbd die K&figstU>e 
27 am griffholsenfemen Wellenabsdmitt 26 angeordnet 

ZurBildungda*Anstellebirichtung31istdergrifflifil- 45 
senseitige WeDeoabsdmitt 29 qaergeteil^ wobd die ein- 
ander zugekdirten Enden der hierdorch gebildeten bei- 
den WeOenabschnittsteile mittds zusammaiart>eiteQ- 
der, ihnlich sdiiefen Ebenen wirkenden AnstdOoirven- 
flftdien 32 gegeneinander aniiegen, Dabd ist noch dne so 
den Aniagediiock der Buicn der beiden genannten Wei- 
lenabsdmittstdle vennindemde Ausgleicfasfeder 33 ' 
vorgesdien, wdcfae ab Sdiraubendnickfeder ausgebil- 
det ist Die Ausglddisfeder 33 ist m dnem stimsdtigen 
Sacklocli 34 des in der Zeidmung rechtoi Wellenab- 55 ' 
sdmlttes angeordnet Der an die Kugdn V des Kugel- 
planetengetriebes 10 anOegende Umfangsabschmtt des 
griflhais^ifenien Wdlenabschmttsteiles des Wellenab- 
schnittes 29 besitzt etnen unter der '^kung der An- 
steUeinrichtung 31 zum ansteUenden Zusammenwirken 6» 
mit den Kugdn 28 kommenden konusfOrmigen Rmgab- 
8chmtt4Z 

Es ist nocb eine die bekien Wellenabsdmittstdle axial 
ausrichtende Zentrierdnrichtung 35 vcMrgesehen, die aus 
dnem tdls hi das die Ausgkicfasreder 33 anftiehmende & 
S^och34 des einen We^nabsdmlttsteDes und tells in 
eb stimsdtiges Saddoch 36 des andoren WeOenab- 
schmttsteHes ragenden Zentrierstift besteht Die Aus- 
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